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   La programmation linéaire est considérée comme 
l'une des branches les plus importantes de la recherche 
opérationnelle. Dans [3], une nouvelle direction 
d'amélioration pour la méthode  adaptée, appelée 
direction hybride, a été proposée pour la résolution des 
problèmes linéaires à variables bornées. En utilisant 
cette nouvelle direction, nous avons calculé 
l'accroissement de la fonction duale, qui nous a permis 
de formuler le critère d'optimalité pour le problème dual 
comme une généralisation de celui de la méthode  
adaptée avec direction     standard [2]. 
 

   Soit {δ,JB} un coplan de support du problème (2) et une 
solution réalisable du problème (1) 
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Références  

Position du problème et définitions   
  Considérons le problème (P) de programmation linéaire à 
variables bornées, s’écrivant sous la forme canonique 
suivante: 

Plan dual de support  
Considérons le dual du problème de programmation   
linéaire  (1): 

  Les  plans duaux ʎ=(y ,v, w) vérifiant  les relations 
suivantes sont dits accordés  [1]. 

 

   Considérons le vecteur  κ, où les composantes non 
basique 
 sont données par : 

  Vu que AK=b, les composantes basiques du vecteur k  
vérifient donc : 

Le vecteur k  est appelée pseudo-solution du problème (1).  

 

Accroissement de la fonction duale 
et critère d'optimalité 

   Soit {δ,JB} un coplan de support correspondant à un plan 
dual accordé de support {ʎ, JB}  du problème (2), avec 
ʎ=(y , v , w). Considérons un autre plan accordé 
 

 calculons  l’accroissement  de la fonction objectif L du 
problème (4)  

Pour un sous-ensemble  J1 de J , définissons les ensembles 
suivantes : 

    D’après [4], la sous somme  SN  peut être estimée de la 
manière suivants  : 

 

Théorème: (critère d’optimalité)  S

Les  relations : 

  sont suffisantes, et dans le cas de la non dégénérescence du 
coplan {δ,JB} aussi nécessaires pour l'optimalité du coplan 
δ. De plus, la pseudo-solution K vérifiant ces relations est 
solution optimale dans le problème (1). 
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Dans un problème dual de programmation linéaire et avec 
une direction hybride, nous avons montré un critère 
d'optimalité qui généralise celui de la méthode adaptée 
[2]. Dans un prochain travail, on élaborera sur la base de 
ce critère un algorithme primal-dual de programmation 
linéaire avec direction hybride. 
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