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Introduction La matrice de transition est la suivante :
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La déviation du noyau de transition de la chaine X, pour
différente valeurs de 8
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Les inégalités de stabilité permettent d’estimer 1’écart T

AU . . . o7 s
entre les distributions stationnaires des chaines de Markov ars 7
X, et X,". Afin d’établir ces inégalités on doit appliquer le oo
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Le modéle Pour A = QP vérfiant la condition | Ay < G=4(1=p) on a2 La déviation du noyau de transition de la chaine X, pour|
flv—slly < Al Bxli. G —p — ClA|) différente valeurs du parameétre A :
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dans le casolim=1,0na: C= 141 v[x|v.

Déviation des noyaux de transitions
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Les probabilités de transition en une étape nous permettent La déviation du noyau de transition de la chaine X, par .
d'établir l'expression du noyau de transition associé a la rapport 4 celui de la chaine X, est donnée par la formule Conclusion
chaine de Markov {X,; n 0} donné par : suivante : 180
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V-stabilité forte du modéle étudié D< [”L.,ﬁ‘—*'%w—w-"]

Pour prouver la V-stabilité forte de la chaine X, il suffit
de choisir une fonction test ‘U(k) = 'S"‘ o1l ﬂ = 1.

L’expression finale est : 1
b= w &
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Références

1. B.Rabta and D. Aissani. Estimate of the Strong Stability
in an (R; s; S) Inventory Model. Journal of Mathematical
Sciences, 131 (3) : 5669-5673, 2005.

2. B. Rabta and D. Aissani. Stability Analysis in an
Inventory Model. Theory of Stochastic Processes,
(26) : 129-135, 2004.

. D. Aissani and N.V. Kartashov. Ergodicity and
Stability of Markov Chains with Respect to Operator
Topology in the Space of Transition Kernels.
Doklady Akademii Nauk Ukrainskoi SSR seriya
A11:3-5, 1983.

4. Z. Mouhoubi. Bornes de Perturbation des

Caractéristiques Transitoires et Stationnaires des

Chaines de Markov a Espace d’états Général.

Theése de doctorat en mathématiques appliquées.

[ e e gde e

=0

k-1
(B -
Une fonction mesurable : b 1 Sin<i<s 1+ZAI(B 1)]
T |0 Sis<i<s+@Q

ou: Ai=la 3]

et la mesure :
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Vérifiant les conditions exigées par la méthode de stabilité
établies par Aissani et Kartashov [3] énoncée par le
corollaire suivant :

Exemple numérique
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Nous appliquons les résultats ci-dessus pour le mod¢le
(R, s, InQ) avec comme parameétres :
R=1, s=4, Q=5, 1=5.

Corollaire

Pour que la chaine de Markov X récurrente au sens de Harris soit fortement
v-stable, il suffit que les conditions suivantes soient vérifiées :

| 3o M", 3hefe' telles que:mh > 0,al=1,ah>0;

Le noyau T = P — hoa est non négatif;

3p < 1 tel que, Tw(x) < pv(x),vx € E.
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