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Résumé : La précision du positionnement différen­
tiel par GALILEO peut atteindre un degré de 
précision supérieur à celui fourni actuellement par 
GPS (de l'ordre du cm ou mieux). Cependant, 
l'utilisation de ces méthodes enlraû1e quelques 
contraintes el exigences en relation avec la ligne de 
base el les différentes sources d'erreurs. 

Le développement de méthodes plus appropriées, 
basées sur une multit11de de combinaisons linéaires 
qu'offTenl le système GALILEO, pennel l'élimina­
tion ou la réduction des effets dues principalement 
au milieu de propagation, aux éphémé,ides des 
satellites, au bmil des mesures cl aux trajets 
multiples. 

L'objectif de cet article consiste à mettre en 
œuvre une méthodologie penneltanl de détenniner 
la meilleure combinaison linéaire des trois 
fréquences GALILEO applicable au position­
nement différentiel. 

Le choix de la combinaison linéaire dépend 
principalement de la longueur de la ligne de base, de 
l'influence de chaque erreur sur la qualité des 
résultats fournis par GALILEO el des besoins de 
1 ·utilisateur. 

Mots clés : GALILEO, positionnement différentiel, 
troposphère, orbite, ionosphère, bmil, mulli trajet, 
combinaison linéaire, ambiguïté . 

Abstract: The accuracy of the differential position­
ing by GALILEO can reach a degree of superior 
accuracy lo the one supplied ctm-ently by GPS 
( of the order of the cm or belter). However, the use 
of these methods involve some constrainls and 
requiremenls in rela lion with the base li.ne and the 
differenl sources of errors. 

The developmenl of more appropriate methods, 
based on a mullil11de of linear combina lions thal the 
GALILEO system offers, pennils the el.imination or 
the reduclion of the effecls due mainly lo the 1niddle 
of propagation, lo the ephemeris of the satellites, lo 
the noise of the measures and lo the mullipaths. 

The objective of llùs article consists in lite 
implemenl of a mell10dology pennitling lo detennine 
the best linear combination of lite lluee frequencies 
GALILEO applicable lo lite differential posilioning. 

The choice of the linear combina lion depends mainly 
on lite lengllt of lite baseli.ne, of lite influence of 
every error on lite qualily of the resulls provided by 
GALILEO and lite user's needs. 

Key words : GALILEO, differential JJ0s1t1mùng, 
lroposphere, orbit, ionosphere, noise, multipalh, 
li..near combi..nation, ambiguity. 
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